INVE

BO PIEU KHIEN AC SERVO CAO CAP

Bo6 diéu khién AC servo cao cap
SV-DA200 dwoc thiét ké cho
nhitng hé théng yéu cau hiéu
suat cao, kha nang dap tng
nhanh va diéu khién vi tri, téc do,
lwc cang cwc ky chinh xac. SV-
DA200 la sw lwa chon hoan hao
cho nhirng wng dung phtrc tap
nhat

e Canh tay robot

o May CHC
+  May cat

»  May dong goi
e Mayin

May dan nhan
«  May théu...

Tinh nang néi bat
Dai cong suét rong

(] 220VAC ~ 440VAC; 0,1kW ~ 55kW
Hiéu suat vwort troi

e Tan sb dap tng lén dén 2.0kHz.

e Diéu khién chinh xac véi do phan giai encoder dén 23 bit.

e 10 tin hiéu ngd vao va 6 tin hiéu ngd ra cé thé cau hinh dé
dang qua giao dién phdn mém ServoPlorer.

Chirc nang manh mé

e Kha nang didu khién vong Kkin toan phan va diéu khién vj tfi
cwe ky linh hoat va chinh xac.

e HO tro 128 bwdc didu khién vi tf noi.

e Chiic n&ng E-CAM véi bién dang CAM dén 1000 diém. H5
tro' nhiéu giao thirc truyén thong: Modbus, USB, EtherCAT,
CANopen, ProfiNET...

Diéu khién thong minh

e Ché dd khtr nhidu tw dong va bang tay, ho tro' 4 bd loc véi
tan sé diéu chinh trong khoang 50~5000Hz.

e Diéu khién rung tan sbé thap.

e D& dang diéu chinh va chuyén di thong sé dap (ng.

Giao dién phan mém than thién, dé st dung



Théng sé ky thuat

Chirc nang Théng sé
o Ngudn 220V | 1P/3P AC 220V/(-15%)~240V(+10%)
Nguon dien 47Hz~63Hz
Ngudn 400V | 3P AC 380V(-15%)~440V(+10%)

47Hz~63Hz

Ché do6 diéu khién

1. Vitri; 2. Toc do; 3. Momen; 4. Vi tri/Toc do; 5. Toc
dé/momen; 6. Vi tri/momen; 7. Vong kin toan phan;
8. Truyén thdng Canopen; 9. EtherCat; 10. Motionet

10 ngd vao théng thwdng, 7 ngd vao

Tin hiau s6 | N9O vao _
I I &0 EtherCAT bus servo, 5 ngd vao MotionNet
servo
Ngo ra 6 ngd ra thwdng, 4 ngd ra EtherCAT bus
servo, 1 ngd ra MotionNet servo
- NgO vao 3 ngd vao t?éu chuan (1 ngd vao
Tin 'n nieu analog 16bit, 2 ngd vao analog
) Analog R . . U
hiéu 12bit) va 2 ngd vao khac (2 ngd vao
didu analog 12bit)
khién Ngb ra 2 ngd ra analog
L Ngo vao 2 ng0d vao, xung vi sai hoac xung open
Tin hiéu collector
xung Ngo ra 6 ngd: 3 ngd ra xung vi sai, 3 ngo ra
Xung open collector
Do phan | 2500 xung (Encoder twong doi), 17 bit hoac 23 bit
giai (Encoder tuyét doi)
Encoder
Encoder Encoder twong déi (Encoder thtr 2 hoac thuwdc quang cho
thw 2 vong kin toan phan)
Truyén RS485 va cdng USB (tiéu chudn)AGN  open, PROFIBUS-DP,
thdng EtherCAT (tuy chon)
Terminal an Safe Torque Off (STO- theo tiéu chuan an toan mai nhat
toan cua Chau Au) (tuy chon)
Tan sd tbida | Xung vi sai 4Mhz. Xung open collector
Chirc vao Ché do 1. Chiéu xung thuan/nghich; 2. Pha A/Pha
. aa 9 ‘
nang diéu B; 3. Lénh xung/Lénh chiéu
khién vi Hop sb dién t& | 1/20000~1000
tri Xung ngd | 1. Chtrc nang chia xung; 2. Chirc ndng déo pha B
ra

Lénh téc do

DC+10V




] Ngo vao Gidi han C6 thé tach riéng gi¢i han momen thuan
Chtec | analog momen va nghich
nang dieu || anh tbc | C6 thé chuyén 8 téc dd ndi nhér terminal ngd vao
khién toc | do noi
do Diéu chinh | C6 thé cai dat ACC/DEC tach r&i hodc theo dwéng cong
ACC/DEC
] Ng6 Va0 bat Iénh Lwa chon ngd vao momen, dd chinh xac
Churc analog momen 4.88mV
nang diéu bat 1énh gidi | Co thé gidi han tdc do theo analog
khién han t6c do
momen | Gi6ihan | Cé thé cai dat qua cac thong sb
téc dé

Diéu khién vij tri noi

Lén dén 128 vi tri ndi, c6 thé cai dat va diéu khién vij tri
ndi thbng qua mang truyén thong

Chdrc nang bao vé

B&o vé phan
cwng

Qua ap, thap ap, qua dong, qué toc, qua
tai, qua nhiét, 16i encoder, ...

B&o vé phan
mém

Lwu lich st 16i, 16i sai s6 vi tri qué lon, ...

Bao vé va lvu
1o]]

C6 thé lwu tbi da Ién t&i 10 16i
Ty dong Iwu cac thong so 16i dé phan tich
va canh bao khi sy co twong tw

Mai trwwdng lam viéc

Nhiét do lam | 0~45°C
Viéc
Cép bao vé IP20

Do rung

<5.88m/s2, 10-60 Hz




J Céac ng dung tiéu biéu

Canh tay robot

Tinh nang néi bat

" Commissioning rat don gian, dé st dung
"Phu hop véi tat ca cac bo diéu khién khdp nébi robot
"Tw dong diéu chinh dd khuéch dai dé

nhanh chong dat dwoc hiéu suét téi wu
cua tieng khop nbi
" BO servo SV-DA200 gitip hé thong robot
hoat dong linh hoat va chinh xac Do
chinh xé&c vi tf1 13p lai 1&én dén +0.01mm

May déng bao

Tinh néng néi bat

" Téc do cao, phan hodi tbc d6 nhanh voi
tan s6 dap wng lén dén 2.0kHz Kha nang
diéu khién vij tri , tbc d® va mé-men chinh
Xac.

" D& dang déng bd tbc d6 véi cac bo
phan khac cua may

*H6 tro Iwu lich st théng sb va dé dang

thay dbi chiéu dai, trong lwong san pham.



May cat tui, cat bao

Tinh néng néi bat
" Kha nang diéu khién vi

tri cwc ky chinh xac Do
cwng virng cao

" Téc dd va kha nang phan hdi nhanh.

chinh xac téc do 16n dén +0.03% van hanh
dé dang, dang tin cay

- Kha nang khi nhiéu tuyét voi gidp tang
chat lwgng san pham, giam phé pham.

May CNC

Tinh nang néi bat

* Phan hdi vj tri va téc d6 nhanh, do chinh
Xac cao.

* Kh& nang qué tai 1én dén 300%, do cirng
virng cao gilp thiét bj hoat ddng 6n dinh

ngay ca khi & téc do cao hodc téc do thap,

tai nang.
* Chirc nang diéu khién vong kin toan phan
giup tang do chinh xac va do tin cay.



